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~

Présentation des étapes permettant de calculer 'emprise d’un jeu de données
LIDAR aéroporté.

@ OBJECTIF

J

~

Fichiers LAS/LAZ contenant les nuages de points LiDAR correspondants aux dalles,
un fichier par dalle.

% NECESSITE

/

\
R ES U LTATS Un raster et un shapefile de I'emprise du jeu de données
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Comment citer cette chalne de traitement

Le logiciel et les plugins utilisés dans ce script sont soumis au droit sur la propriété intellectuelle. Pour les citer cliquer a la
fin de la création du script sur @. Ce bouton permet d’exporter le script en version documentée.

C

>0 00 =@ » B0 B H@@E X 40

StepManager 8 X A& &l vl s

Le plugin utilisé ici :

* [Plugin ONF]
Piboule Alexandre. 2022. Plugin ONF for Computree. Office National des Foréts, Département RDI.
Page internet du plugin ONF.



https://computree.onf.fr/?page_id=967
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Methode de calcul de 'emprise

* L'emprise est créée a partir du croisement entre le dallage théorique et le nuage de points 3D des dalles.

* Pour chaque unité élémentaire au sein du dallage théorique, 10 m par défaut mais la résolution peut étre modifiée, la
présence d’au moins un point du nuage de points permet de considérer cette unité élémentaire comme faisant partie
de I'emprise.

* Ainsi un raster d’'emprise de type TRUE/FALSE est obtenu. Les pixels TRUE correspondent a toutes les unités
élémentaires avec au moins un point du nuage de points.

* L'emprise vecteur est un polygone qui correspond au contour de I'emprise raster.
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Grandes etapes de la chaine de traitement

1. Création d’une liste de fichiers au
format .las/.laz correspondant
aux dalles a traiter

|. CHARGEMENT v
DES DONNEES 2. Ajout des emprises de dalles

A 4

3. Lancement d’un traitement par boucle

[1l. EXPORTATION DE

L'EMPRISE

4. Chargement d’une dalle a
I'aide de la liste

8. Export du tableau
d’assemblage des dalles
au format vecteur

A

7. Fin de boucle

$ 6. Calcul du polygone a
9. Export de 'emprise globale partir de masques Il. TRAITEMENT PAR
BOUCLE

au format vecteur

A 4

10. Export de I'emprise

globale au format raster 5. Calcul de
I'emprise raster
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- 8 X
-] = (o brpe EO B E@@@E X 40
Gestionnaire d'étape g x @ ﬂv le ~| | sync @ @ T o O F L & =
Nor;uxd.étapes Debug Temps [} % Iil ‘ E‘ W || ®1tems O pPoints O Faces (O Edges
G Etapes *
|QE:--§.-:.-§-':esé:ajes... | Configuration Etape 1 : Création d’u ne Iiste de fiChier au format
Nom des étapes N .
- las/.laz correspondant aux dalles a traiter
1 Ouvrir « Ajouter une étape »
’
Gestionnaire de modéle A”er dans | Onglet « Charger »
ucun dment -] 1 Charger lesfichiers dlune lise base 2 Double cliquer sur « Créer une liste de fichiers »
Mom 1 Type Créer un sélecteur de fichier par attribut ... base
= Cette étape permet de charger une liste de dalles a traiter. Seules les
R Imeges entétes des fichiers sont chargées a ce stade.
?:t: ::-: en cours (Beta)
Gestionnaire de modéle Actions
Log g X
Replacer & gauche Replacer & droite
T V Replacer au démarrage & la derniére position connue

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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Gestionnaire d'étape g X @ ﬂv le - Sync @ || @ (o] - - o D 2 '_ | =
Nor;uxd.étapes Debug Temps b, Iil ‘ E‘ ® @® Items () Points () Faces () Edges
¢
J4 . ) . . .
e o e [E===8 Etape 1: création d’une liste de fichier au format
Nom des étapes N .
las/.laz correspondant aux dalles a traiter
1 Choisir le format LAZ* « CT_Reader LAZ » et 2 appliquer.
Gestionnaire de modéle g X
Aucn éement v & K. Charger les fichiers d'une liste
Mom 1 Type Créer un sélecteur de fichier par attribut ..
IChoix du type de fichier |CT_Reader LAZ
Méthode de choix des fichiers : Annuler
(®) Sélection manuelle dans un répertoire
() Utilisation d'un fichier contenant les chemins
Gestionnaire de modéle Actions
F X

Effacer

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Replacer & gauche Replacer & droite

* Ou LAS, selon le format des fichiers d’entrée

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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2| > B

1 d @ @ ?

Gestionnaire d'étape

g X

MNom Temps

Flux d'étapes

Debug

%)

H @ e~ @ @ | 7| <O | D &) =

Sync @

[é l>: Iil ‘ E‘ by ® Items () Points () Faces () Edges
(J

Etape 1 : création d’une liste de fichier au format
las/.laz correspondant aux dalles a traiter

| Configuration

Configuration

Favoris
Al Charger

1 Cliquer sur « Choisir les fichiers ».

Gestionnaire de modéle g X
Aucun €lément ~| | .
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Log g x
Plugin_Base initialisé

Effacer

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

base
base
base

Charger les fichiers d'une liste
Créer un sélecteur de fichier par attribut ...

? X

| Appliquer |

Annuler

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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Gestionnaire d'étape g X @ ﬂv le -~ Sync e = ® By o D F '_ ig =4
MNom Debug Temps Iil = )
Flux d'étapes L\\) [é L\} ‘ E‘ Y @® Items () Points () Faces () Edges
€
J4 . ) . . .
- 3 .
e o pes. [E===8 Etape 1: création d’une liste de fichier au format
Nom des étapes N .
Jas/.laz correspondant aux dalles a traiter
Charger
7 . Y \ . .
1 Sélectionner I'ensemble des dalles a traiter et 2 ouvrir.
Gestionnaire de modéle g X
Aucun diément < [ B Créer une liste de fichiers base
— Charger les fichiers d'une liste base
Mom 1 Type Créer un sélecteur de fichier par attribut ... base
€ Choisirun ou plusieurs fichiers
T » CePC » DATA(D:) » Demo » data v O Rechercher dans: data 2
Organiser v MNouveau dossier ==+ [H o
[ cepC ~ MNom - Meodifié le Type Taille
. [ Bureau || 9925_64605.1az 25 Fichier LAZ 633 Ko
[E| Documents || 9925_64610.laz 25 Fichier LAZ 1236 Ko
= || 9930_64605.1az 25 Fichier LAZ 337 Ko
&= Images
. | | 9930_64610.laz 25 Fichier LAZ 1614 Ko
J’! Musique - s .
) | ] 9935_64605.1az 25, Fichier LAZ 7 Ko
Gestionnaire de moddle | Actions : Objets 3D [] 9935 64610.laz 25 Fichier LAZ Ko
Téléchargements
L a8 X
— m Vidéos
Fiu alisé s SYSTEME (C)
- DATA (D) v
Nom du fichier : | "9925_64605.1az" "9925_64610.laz" "9930_64605.1az" "9930_64610.laz" "9935_646035.laz" "9935_6461 ~ | | Fichiers LAZ .laz (*.laz) ~
—— w Replacer & gauche Replacer & droite

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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o [O) [ ] | | & =

® @® Items () Points () Faces () Edges

P = -
o vV UL (i ] 20 2 > IR
Gestionnaire d'étape
MNom Debug Temps
Flux d'étapes
Gestionnaire de modéle g X
Aucun élément | | % [ -
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Log g x
Plugin_Base initialisé
Effacer V

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Favoris
Al Charger

Charger les fichiers d'une liste
Créer un sélecteur de fichier par attribut ...
Exporter
3 el o Configuration

Configuration

base
base
base

e e s dtpes. [E===8 Etape 1: création d’une liste de fichier au format
las/.laz correspondant aux dalles a traiter

1 Appliquer.

? X

"

I Choisir les fichiers

Annuler

D:/Demo/data/9925_64605.laz
D:/Demo/data/9925_64610.laz
D:/Demo/data/9930_64605.laz
D:/Demo/data/9930_64610.laz
D:/Demo/data/9935 64605.laz

Liste des fichiers sélectionnés

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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Gestionnaire d'etape 2 X |[@|[@@~][le~|[sme | [me] [@ | [@]|[ - ][ ][] O] [z [0 2] [
\N'or;mlétapes Debug Temps N[N Ii| By B &  ®rems Orons O Faces O Edges
=] % € Etapes X
e e s dtpes. [E===8 Etape 2: ajout des emprises de dalles
Nom des &tapes

1 Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans I'onglet « Géométrie 2D » puis « Emprises »

Gestionnaire de modéle g X

2 Double cliquer sur « Ajout des emprises de dalles »

Calcul d'un raster d’'emprise
Calculer enveloppe convexe cumulée

Aucun élément ~| | e .:_v

Mom 1 Type Charger I'emprise correspondant a u...
Conserver les items intersectant des s...

Les fichiers LAS contiennent les nuages de points, mais pas les
emprises théoriques utilisées pour le découpage.

Création de polygones  partir d'un ...
Garder les ltems contenus dans une e...

Voxels

Rasters / Images
Métriques
Autres

Cette étape vise a reconstituer ce dallage, et créant une emprise pour

Travaux en cours (Beta)

chaque fichier LAS d’entrée. Pour ce faire, il faut lui fournir la taille et
le point de départ des dalles.
Gestornaie de modce_ | CACHE Afin de faciliter leur utilisation par la suite, I'étape donne a chaque
fc e emprise le nom du fichier correspondant. Pour ce faire il faudra
sélectionner l'attribut contenant ce nom de fichier.
— V Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Ajout des emprises de dalles”

o

U Etape 2 : ajout des emprises de dalles

Cette fenétre permet de sélectionner 'attribut contenant le nom de fichier a utiliser pour nommer I'emprise créée.

1 Sélectionner les résultats (cocher la case correspondante)
2 Sélectionner les données recherchées (cliquer sur le nom de la donnée recherchée)

3 Sélectionner parmi les données d’entrée disponibles celle a utiliser (cliquer sur le nom de la donnée disponible)

4 Vallder Ie ChOIX Données recherchées Données disponibles
Group 11 Root Group
ltem définissant I'emprise 1/1 Fichier
MNom de la dalle 11 Reader

Name

ReaderType
FilePath
Entéte
Name
FileName
Directory
File Signature
System ldentifier
Generating Software
Legacy Number of points by return
MNumber of points by return

Cette fenétre apparait lorsqu’il y a plusieurs données d’entrée compatibles pour paramétrer
I'étape. Il faut dans ce cas indiquer manuellement la donnée d’entrée a utiliser.
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- 8 X
> 2 0O0E e ‘ »  R@L Bl B @ @E K 40
Gestionnaire d'étape g X @ ﬂv le -~ Sync e = ® By o D F '_ iig =4
MNom Debug Temps ---------- Iil = )
v Fluxdétapes L\\) L [é L\} ‘ E‘ Y @® Items () Points () Faces () Edges
&= ) C

et e ces. ere=l  Etape 2 : ajout des emprises de dalles

Configuration

Paramétrage de I'étape :
1 Choisir les coordonnées de référence.
2 Indiquer la taille de la dalle unitaire et 3 appliquer.

. . o F X
Gestionnaire de modéle onf

Calcul d'un raster d'emprise aonf
Calculer enveloppe convexe cumulée  onf

Aucun élément ~| | e .:_v

Mom 1 Type

4

Ak |4r
3 3 g3 3

Coordonnée X de référence 0.0000

Coordonnée ¥ de référence
Taille de la dalle unitaire (hors zones tampons)
Taille de la zone tampon

Cocher si les fichiers d'entrée induent les zones tampons || l

Les tailles de la dalle unitaire et de
Gestomare de modéle | Actors la zone tampon (siil y en a une)
doivent étre connues

4

Meétriques
Autres

Travaux er

Cocher la case si les fichiers d’entrées
contiennent une zone tampon

Replacer & gauche Replacer & droite
Effacer V

Replacer au démarrage & la derniére position connue
Configurateur d'item Synchronisation des vues Log



G CompuTree - [Document 1]

Fichier  Edition Fenétre Vue Langue Aide
Bloc e
GestioNnaire d'étape pail | [ Sync 1] @®_| @ T o i O & L
Debuc Temps _ — .
e EmP (| Iil E‘ w @® Items (O Points (O Faces () Edges

Oh:0m:0s:4¥ms

'exécution de cette étape permet de charger les données en mémoire.
Il est possible de visualiser les emprises théoriques des dalles,
les étapes sont :

1 Lancer les traitements

Gestionnaire de modéle

Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup (2)

Sélection des résultats a visualiser

2

Type

Group 3 Sélection des données
4

Reader
Entéte

Zoom sur les données

5 Vue de haut

Gestionnaire de modéle Actions

Log

1t terming, temps écoulé: Oh:0m:0s:233ms

Effacer

* 'exécution de I'étape n’est pas obligatoire pour la suite du script

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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G CompuTree - [Document 1] —

Fichier Edition Fenétre Vue Langue Aide - & %

Lo 00U e B EH0L . EHo@E

Gestionnaire d'étape

o] [ome | [=) [ [@] (7] [] (2] [0 [=] (1] [&] &
Debuc Temps _ — — .
=oug Emp ] Iil E‘ W @® Items (O Points (O Faces () Edges

- Créer une liste de fichiers [ ¥ ] 0h:0m:0s:47ms
[] Liste de readers

0 1 L'étape calcule automatiquement une zone tampon
pour chaque dalle (ligne rouge), de I’épaisseur choisie

2 Le log permet de vérifier si la
e (6] [ taille choisie pour les dalles

_ correspond a la taille

e constatée

Entét

Gestionnaire de modéle Actions

nent terming, temps écoulé: Oh:0m:0s:233ms

= * I'exécution de I'étape n’est pas obligatoire pour la suite du script

Configurateur d'item Synchronisation des vues
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@ @E X 40
@ @V le ~ Sync

@ @ | T <O ||| & =

- 2] =P : RS > [PE
Gestionnaire d'éfape
MNom Debug Temps
v Flux d'étapes

~ o 1 - Créer une liste de fichiers L) Oh:0m:0s:47ms

[] Liste de readers
v ¥ L%}
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
Gestionnaire de modéle
Aucun €lément ~

Mom 1 Type

Gestionnaire de modéle Actions

aitement terming, temps écoulé: Oh:0m:0s:233ms

Effacer

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

e Etapes

*

|QE:"E":"E" des étapes. ..

| Configuration

Etape 3 : lancement d’un traitement par boucle

Mom des Etapes

Configuration

Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans I'onglet « Boucles »

Fin de boucle

Métriques
Autres
Travaux en cours (Beta)

2 Double cliguer sur « Boucle standard »

Permet de traiter successivement I'ensemble des dalles LAS
sélectionnées dans la liste de fichiers, a I'aide d’une boucle.

Replacer & gauche

Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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nfiguration des Itats d'entrée de |'étape "Boucle standard”

e Etape 3 : lancement d’un traitement par boucle

Cette étape permet de nommer les tours de boucles avec les noms de fichiers.

Données recherchées Données disponibles
Groupe  1/1 1’_\_: R
Item n ‘\ G

Nem 1/1 f]) Reader
D

MName
ReaderType
‘FilePath
Entéte
D

MName

FileMame

Directory

File Signature

File Source ID

Global encoding

Project ID - GUID data 1

Project ID - GUID data 2

Project ID - GUID data 3

Project ID - GUID data 4

Version Major

Version Minor

System |dentifier

Generating Software

File Creation Do

File Creation Year

Header Size

Offset to point data

MNumber of Variable Length Records
Point Data Record Format

Point Data Record Length
Legacy Number of point records
Legacy Number of points by return
X scale factor

¥ scale factor

Z scale factor
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Gestionnaire d'étape g8 % @ @v L ~| | syne = @ | @ - - O 2 L | [=
\N,Dr:mxd'étapes Debug Temps % % Iil ‘ E & | | @ 1tems O points (O Faces (O Edges
v ‘s‘fé-S:ee;:?:aI::Sdeflchlers (%] Oh:0m:0s:47ms e — - ’ \ |
L — e o e === Etape 4 :chargement d’'une dalle a l'aide de la liste
E v Mom des Etapes
Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans I'onglet « Charger »
T 2 Double cliguer sur « Charger les fichiers d’une liste »
Aucun élément v [ &

Type

Gestionnaire de modéle

Actions

aille

~Taille o am
ONF_StepAddTileXYAreas (2) - Traitement terming, temps écoulé: Oh:0m:0s:233ms

Travaux en cours (Beta)

Cette étape permet de charger les points de la dalle LAS a traiter
pour le tour courant de la boucle.

Replacer & gauche

Configurateur d'item

Synchronisation des vues

Effacer

Log

Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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Fichier  Edition Fenétre Vue Langue Aide

(1 JE eI
Gestiohinaire d'étape

Mom Debug Temps
v F tapes
1 - Créer une liste de fichiers Oh:0m:0s:47ms
[] Liste de readers
2 - Ajout des emprises de dalles Oh:0m:0s:233ms
|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
" 3 - Boucle standard Oh:0m:0s:7ms
|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Compteur

Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

Gestionnaire de modéle

sultGroup (5)

up
eader item

6_10 attributes
ref_10 attributes
ref_10 attributes
ref_10 attributes
ref_10 attributes

reb_10 attributes

Scan Direction Flag
Edge of Flight Line

1O0000O0ad

tionnaire d Actions
Configurateur d'item
2D box
Mom Valeur
Bounding Shape [ Activer
Centre [ Activer
3 Taille des poin unding Shape) 10
Utilizer une valeur Z différente Activer

Valeur Z

Appliquer

figurateur d'item Synchronisation d ] Log

@, @

Si la boucle n’est pas fermée, seule la premiere dalle de la liste est chargée et
visualisable. La superposition de I'emprise (lighe rouge) et du nuage de points
permet de faire un controle visuel.

* 'exécution de I'étape n’est pas obligatoire pour la suite du script
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Gestionnaire d'éfape g x @ @v le ~ Sync @ & ® 7 < (| & L =
MNom Debug Temps === Iil = )
v Fluxd'étapes L\\) ™ [é L\} ‘ E‘ Y @® Items () Points () Faces () Edges
~ o 1 - Créer une liste de fichiers (W) Oh:0m:0s:47ms e
[] Liste de readers
v % 2- Ajout des emprises de dalles W Oh:0m:0s:233ms P —— : Et 5 . I I d |’ H t
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup |\“" STCNEr Ass FlEpEs ErTrIiEiET ape L] Ca Cu e em prlse ras er
V¥ % 3- Boucle standard L%} Oh:0m:0s:Tms Nom des étapes Configuration
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Compteur ,
v v Ouvrir « Ajouter une etape »

[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

Aller dans I'onglet « Géométrie 2D » puis « Emprises »

2 Double cliguer sur « Calcul d’un raster d’emprise »

Gestionnaire de modéle g X

Aucun élément ~| | e l__v

Mom 1 Type

Cette étape permet de calculer un raster de I'emprise globale de
toutes les dalles traitées.

Rasters / Images

Métriques

Autres

Au premier tour de la boucle, I'étape crée le raster couvrant
I'ensemble de I'emprise théorique de tout le dallage sélectionné.

Travaux en cours (Beta)

A chaque tour de boucle, I'étape modifie le raster en indiquant les
cellules pour lesquelles des points sont présents.

Gestionnaire de modéle Actions

Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Calcul d'un raster d'emprise”

() Caroer el e e Etape 5 : calcul de 'emprise raster

(3) Boucle standard

v . 5 crarger ] s dune e Sélection des emprises sans zone tampon permettant de calculer 'emprise globale de I'ensemble des

v EEsime; dalles sélectionnées.

[] Result (3] Boucle stghdard

Sélectionner I'étape de création des
emprises de dalles, avant la boucle

| Données recherchées Données disponibles
Group 11 L Root Group
2 Emprise 1/1 L Fichier

\ Emprise

Emprise (zone t....s0n)
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G Configuration des résultats d'entrée de |'étape "Calcul d'un raster d'emprise”

~ Résultat compteur
esult

Step

(5) Charger les fichiers d'une liste
(3) Boucle standard

(3) Boucle standard

2) Ajout des emprises de dalles

(5) Charger les fichiers d'une liste

(3) Boucle standard

Etape 5 : calcul de 'emprise raster

Sélectionner la scene (nuage de points) chargée a partir de la dalle du tour en cours.

| Données recherchées Données disponibles
Group 1171 L ] Root Group
Scéne(s) 1/1 L ) Fichier

y Scéne 6

S
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Calcul d'un raster d'emprise”

i () Caroer el e e Etape 5 : calcul de 'emprise raster

[] Result (3) Boucle standard
] (3) Boucle standard
(2) Ajout des emprises de dalles

v Scénely Ne pas oublier de cocher le compteur qui permet de suivre les tours traités de la boucle

(3) Charger les fichiers d'une liste

Données recherchées Données dispenibles
Compteur 1/1 Root Group

Compteur
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- 8 X
o ©0OO0do n O B B @ @E X 40
Gestionnaire d'étape g X @ @ ol [l ~ Sync @ || @ ® - - D 2 '_ | =
\N,Dr;uxd.étapes Debug Temps % Iil ‘ E W || ®1tems O points O Faces (O Edges
~ o 1 - Créer une liste de fichiers (W) Oh:0m:0s:47ms e
[] Liste d.e readers . , .
B P womoszzams | == Etape 5 : calcul de 'emprise raster
¥ %7 3- Boucle standard W Oh:0m:0s:7ms Configuration
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Compteur , Ny
v v Paramétrage de I'étape :
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
1 Choisir la résolution du raster et 2 appliquer.
Gestionnaire de modéle g X
Aucun élément | | % l_ -
Mom 1 Type
€ Configuration: Calcul d'un... 7 *
IRésquﬁon 10.0 Hm I IADDH&I
Annuler
Métrig ul =3
Autres
Travaux en cours (Beta)
Il s’agit de la surface élémentaire sur laquelle il faut au minimum un
point du nuage de points. Plus la résolution sera fine plus le raster crée
Gestionnaire de modéle Actions ) i
Confgurteu dien — en sortie sera volumineusx.
Aucun élément dans |a vue 3D -
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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T e @E X 40

& &~

le -~ Sync @

o, @ |

G Etapes *

|QE:"E":" er des étape:

Spes... | Configuration

Configuration

- [ Hle % brrr EHOL _E
Gestionnaire d'éfape g x
MNom Debug Temps
v Flux d'étapes
~ o 1 - Créer une liste de fichiers (W) Oh:0m:0s:47ms
[] Liste de readers
v % 2- Ajout des emprises de dalles W Oh:0m:0s:233ms
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ = 3- Boucle standard W Oh:0m:0s:7Tms
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Compteur
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste U Oh:0rmi:0s:148ms
1 Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
=
Gestionnaire de modéle g X
Aucun €lément i » .
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g X
Aucun élément dans |a vue 3D -
Appliquer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Calcul d'un raster d'emprise aonf

Calculer enveloppe convexe cumulée  onf

Travaux en cours (Beta)

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue

O | 2 L =

Etape 6 : calcul du polygone a partir de masques

Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans I'onglet « Géométrie 2D » puis « Emprises »

2 Double cliguer sur « Création de polygones a partir de masques »

Cette étape permet de calculer 'emprise globale au format vecteur, de
I'ensemble des dalles, a partir du raster calculé précédemment.
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o ©0O00d e n_ EO:_ E: B @@E X 40

Gestionnaire d'étape g x @ @ v e Sync @ & ® 7 < (| & L =

MNom Debug Temps Iil = )

v Fluxd'étapes L\\) % L\} ‘ E‘ Y @® Items () Points () Faces () Edges

~ o 1 - Créer une liste de fichiers (W) Oh:0m:0s:47ms e
[] Liste de readers
v 7 2- Ajout des emprises de dalles ) Oh:0m:0s:233ms — - - Et 6 o I I d | > t A d
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup |\E:.-E”:.-E.. e | ErTrIiEiET a pe L] Ca C u u po ygo n e a p a r I r e m a Sq u eS
v 0 3- Boucle standard U Oh:0rme0s:Tms Nom des étapes
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup .
[] Compteur
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste U Oh:0rmi:0s:148ms
1 Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
=
Gestionnaire de modéle g X
Aucun dlément o [ B Calcul d'un raster d'emprise aonf
= Calculer enveloppe convexe cumulée  onf
Mom 1 Type
- @& Configuration: Création de polygones 3 parti... ? X
Garder les It :
o O Un unique polygone par masgue
I@ Un ou plusieurs polygones par masque I Annuler

Rasters / Images
Métriques
Autres
Travaux en cours (Beta)

Gestionnaire de modéle Actions

Lo 5 x Choisir « un ou plusieurs polygones par masque » car le nuage de

Aucun élément dans |a vue 3D ~ . ~ . 7 . Pé .
points peut étre constitué de plusieurs blocs géographiques.
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliquer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Création de polygones & partir d'un masque”

Mame of the results Step

~ [Dalles 2]

D Etape 6 : calcul du polygone a partir de masques

Il faut sélectionner dans cette étape le raster qui va servir de masque pour créer I'emprise sous format
vecteur. N.B. : les données XYRef n‘ont pas d’utilité dans ce cas, on les désélectionne donc.

Données recherchées Données disponibles
Group 111 Root Group
Masque 111 Raster d'emprise
XYRef (optionnel) 0/0-1 Center X
X o/0-1 Min X
Y 0/0-1 Max X
Size X
Center ¥
Min Y
Max ¥
Size ¥
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o [E] = o »_ B0k

@ @ E K 40

Gestionnaire d'éfape g X @ @ vl v Syne 1] o) ® T & 565
MNom Debug Temps * Iil
) @® Items () Points () Faces () Edges
v % 2- Ajout des emprises de dalles LY Oh:0m:0s L‘\’ [é l>’ ‘ E‘ =
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup e Bt %
apes
~ % 3- Boucle standard () Oh:0m:0s P
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup |_‘ o | Confi .
L Rechercher des étapes... onfiguration
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste LY Oh:0m:0s Mom des étapes
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup -
¥ " 6B- Calcul d'un raster d'emprise LY Oh:0m:0s
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[ Emprise calculée
v ¥ L%}
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup w
£ >
Gestionnaire de modéle g X
Aucun €lément S . . trie 20
Geomeétrie 2D
Mom 1 Type ls
Rasters / Images
Métriques
Autres
Travaux en cours (Beta)
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g X
Aucun élément dans |a vue 3D -
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

O

s L =

Etape 7 : fin de boucle

2

Cette étape permet de terminer la boucle dans le traitement.

Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans I'onglet « Boucles »

Double cliquer sur « Fin de boucle »
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npuTree - [Document 1]

Fichier  Editic Fenétre Wue Langue Aide

OEe o E@L Bl B @ @ E g
Gestiohinaire d'étape
MNom Debug Temps
~ 3 - Boucle standard ¥ ] 0h:0m:0

pteur

s () Edges

Dﬁﬂ o Lorsque la boucle est fermée, si vous lancez le script il est possible de visualiser le
Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

¥ 8+ Caluldun rster d emprise raster d’emprise et les polygones créés (en blanc) pour I'ensemble des dalles de la liste.

/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

- Fin de boucle
|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

Gestionnaire de modéle
Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup (7)
Type

Group
Cro

Gestionnaire de modéle Actions

Configurateur d'item

Mom Valeur

Bounding Shape [ Activer

Centre [ Activer
Taille des points (Bounding Shape) 10

Mode Raster Activer
Mode Raster : Fixer le niveau Z [ Activer

Appliquer Auto

* 'exécution de I'étape n’est pas obligatoire pour la suite du script

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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Jd @ @E X 4 0

@ |L = Sync e

@, @

|RE:"E":" er des étapes

Mom des Etapes

Favaris
Charger
Al Exporter

v

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

:
- [E] = e » B0 Bl
Gestionnaire d'éfape g x
MNom Debug Temps ™
v % 3- Boucle standard W 0h:0m:l
[] Compteur
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
* ' 5- Charger les fichiers d'une liste ¥} Oh:0mz0
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 6- Calcul d'un raster d'emprise ¥} Oh:0mz0
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
~ o T- Création de polygones a partir d'un masque ./ Oh:0mz0
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
v (%]

[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup w
£ >
Gestionnaire de modéle g X

Aucun élément “ ._ -
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g X
Aucun élément dans |a vue 3D -
Appliguer Auto

*

| Configuration

Configuration

-~

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue

O | 2 L =

Etape 8 : export du tableau d’assemblage des dalles au
format vecteur

Ouvrir « Ajouter une étape »
Aller dans l'onglet « Exporter » puis « GEéométrie 2D »

2 Double cliguer sur « Vector GDAL ESRI Shapefile »

Exportation du tableau d’assemblage des dalles au format shapefile.
Il s‘agit des emprises carrées théoriques de chaque dalle.
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¢

@ @ E K 40

tl

B [F~] e~ o]l@ [ ][E][O][x][o] [

Sync e

% l>: Iil ‘ E‘ by ® Items () Points () Faces () Edges
(J

| Configuration

Configuration

Etape 8 : export du tableau d’assemblage des dalles au
format vecteur

Paramétrage de I'étape:

n O ) O EH o 0 32 1
Gestionnaire d'étape g x
MNom Debug Temps ™
v % 3- Boucle standard W 0h:0m:l
[] Compteur
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
* ' 5- Charger les fichiers d'une liste ¥} Oh:0mz0
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 6- Calcul d'un raster d'emprise ¥} Oh:0mz0
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
~ o T- Création de polygones a partir d'un masque ./ Oh:0mz0
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
v (%]

[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup v
£ >
Gestionnaire de modéle g X

Aucun élément ¥ l_ -
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

1 Choisir le nom du fichier a exporter et 2 appliquer.

€ Configuration : Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp (9) ? *

Appliquer

Annuler

Préfixer le nom de fichier par le nom du tour courant (boudes uniguement) O

Exporter un item par fichier O
Si coché, comment déterminer le nom du fichier ?
(®) Choisir un nom du fichier

() Mom du fichier contenu dans un attribut

() Mom du fichier contenu dans un attribut d'un autre item

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Vector GDAL ESRI Shapefile: *.shp" de |'étape "Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp”

)

() Crition 2 popygone et mocm Etape 8 : export du tableau d’assemblage des dalles au format vecteur

(6) Calcul d'un raster d'emprise
(3) Charger les fichiers d'une liste

Export du tableau d’assemblage des dalles au format shapefile.

A Choisir I'étape de création
des emprises de dalles

Données recherchées Données disponibles
Group 11 Root Group
2 Données vectorielles 1/1 Fichier

| Emprise

Emprise (zone .. _.on)
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o OO0 HEH @ 0 32 1
Gestionnaire d'étape g x
MNom Debug Temps *
[] Compteur
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste LY Oh:0m:
N Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ " 6B- Calcul d'un raster d'emprise LY Oh:0m:
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
v & T- Création de polygones & partir d'un masque (.} Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ " B-Findeboucle () Oh:0m:

[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

="}

Fa L¥) v
£ >
Gestionnaire de modéle g X

Aucun élément “» B.
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -

Appliquer

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Auto

@ @ E K 40

B [ ~] [l ~ o] @ [7][<][E][O] [&] (D] [&] E
% L\\) Iil ‘ E‘ ® @® Items () Points () Faces () Edges
¢

|QE:"E":"E" des étapes. ..

Sync @

| Configuration

Configuration

Etape 8 : export du tableau d’assemblage des dalles au
format vecteur

Mom des Etapes

Favoris
Charger
Al Exporter

1 Choisir le répertoire d’export, 2 nommer le fichier et 3 enregistrer

e Exporter sous...
I » CePC » DATA(D:) » Demo » output v | O I Rechercher dans : output 2
Organiser = MNouveau dossier == - o
= Images ~ MNom Modifié le Type Taille
J’! Musique
Aucun élément ne correspond 3 votre recherche.
J Objets 3D
‘ Teléchargements
B vidéos
e SYSTEME (C:)
- DATA (D)
v
Mom du fichier:l dallage]
Type: GDAL ESRI Shapefile (*.shp)
# Masquer les dossiers 9 Annuler
v

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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Page 36

:
G CompuTree - [Document 1]
Fichier Edition  Fenétre Vue Langue Aide

= X

>[E] =P » HOL E E@@E X 40
Gestionnaire d'éfape g X | [@& L ~| [ sync | @ | @ - < EE Ol T2 L &
Nom Debu Temps * P )
p— g P N Iil ‘ E & | | @ 1tems O Points O Faces (O Edges
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
* ' 5- Charger les fichiers d'une liste LY Oh:0m: e
[ Resu _AbstractResu _ResultGrou 7 H
. - [E==0 Etape 9 :export de |'emprise globale au format vecteur
E Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup Nom des Stapes
Emprise calculée
v -pCréation de polygones & partir d'un masque 1} Oh:0m: Ei"’::rii -~ . . ,
. I?/R;s_u;ic‘;l':::ust::mesuIt."CT_ResuItGroup = _— o E‘_poi:r Ouvrir « AJOUter une eta pe »
B e A e v Aller dans I'onglet « Exporter » puis « Géométrie 2D »
< > . .
Sestionnaie de modle 5 x 2 Double cliquer sur « Vector GDAL ESRI Shapefile »
Aucun &lément r B.
Mom 1 Type . -
9' M Export de I'emprise globale au format shapefile.
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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¢

@ @ E K 40

H le ~| | sync @ @ T o

Configuration

o OO0 HEH @ 20 = > JB el
Gestionnaire d'étape g x
MNom Debug Temps *
[] Compteur
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
* ' 5- Charger les fichiers d'une liste LY Oh:0m:
N Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 6- Calcul d'un raster d'emprise LY Oh:0m:
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
~ o T- Création de polygones a partir d'un masque ./ Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 8-Findeboucle () Oh:0m:

[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

(=]

Fa L¥) v
£ >
Gestionnaire de modéle g X

Aucun élément ¥ l_ -
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

[ Configuration : Vector GDAL ESRI Shapefile: *.shp (10)

% l>: Iil ‘ E‘ by ® Items () Points () Faces () Edges
(J

O | 2 L =

tl

===l Etape 9 : export de 'emprise globale au format vecteur

Paramétrage de I'étape:

1 Choisir le nom du fichier a exporter et 2 appliquer.

? x

Exporter un item par fichier
0 Si coché, comment déterminer le nom du fichier ?
(®) Choisir un nom du fichier

() Mom du fichier contenu dans un attribut

() Mom du fichier contenu dans un attribut d'un autre item

. :
Préfixer le nom de fichier par le nom du tour courant (boudes uniguement) O I w

Annuler

O

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp”

(6) Calcul d'un raster d'emprise
(3) Charger les fichiers d'une liste
(3) Boucle standard

(2) Ajout des emprises de dalles

Sélectionner |'étape de création de

polygones

Etape 9 : export de I'emprise globale au format vecteur

Données recherchées
Group 11

Données vectorielles 1/1

Données disponibles
Root Group
Groupne

Polygone 3

Cancel
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o ©0O0d e 20 =l > IF 1 @ @E K 4 0
Gestionnaire d'étape g x pil le ~| | sync @ @ By o EERR N R L =

MNom Debug Temps * = )
0 Compteur % L\} Iil ‘ E‘ Y @® Items () Points () Faces () Edges
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup e
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste LY Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup - : Et 9 ° t d |’ H I b I f t t
¥ " 6B- Calcul d'un raster d'emprise (%] Oh:0m: |QE:'-E":'-E" ges elapes. .. | SR a pe . eX p O r e e l I l p r I Se g O a e a u O l I I Vec e u r
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup Nom des étapes
[] Ermnprise calculée
v & T- Création de polygones & partir d'un masque (.} Oh:0m: F_a""":'”s
Result/CT_AbstractResult/CT_ResultG g ici A i b ichi i
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup - [ 1 Choisir le répertoire d’export, 2 nommer le fichier et 3 enregistrer
~ " B-Findeboucle () Oh:0m: ke
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
(=]
Fa L¥) v
£ >
Gestionnaire de modéle g X
Aucun &lément v [ B.
Mom 1 Type
Exporter sous...
<« ’I*I » CePC » DATA(D:) » Demo » output v | O I Rechercher dans : output 2
Organiser = MNouveau dossier == - o
= Images ~ MNom Modifié le Type Taille
Musique
'b Aucun élément ne correspond 3 votre recherche.
J Objets 3D
‘ Teléchargements
m Vidéos
e SYSTEME (C:)
- - DATA (D)
Gestionnaire de modéle Actions v
Configurateur d'item s Mom du fichier : I emprise_\.recteurl
Aucun élément dans |a vue 3D ~ Type: GDAL ESRI Shapefile (*.shp)
# Masquer les dossiers 9 Annuler
v
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliquer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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¢

2| > B

nﬂ EU 10

1

Gestionnaire d'éfape

g X

Jd @ @E X 4 0

& | [ sme | [me] (@] [@] [ 7] [« [ [O] [&] (0] [#
i % L\\) Iil ‘ E‘ ® @® Items () Points () Faces () Edges
G Etapes *
rechrc oo ape.. === Etape 10 : export de 'emprise globale au format raster
Mom des Etapes
- - Ouvrir « Ajouter une étape »

Aller dans l'onglet « Exporter » puis « Raster / Images »

MNom Debug Te™
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
* ' 5- Charger les fichiers d'une liste L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 6- Calcul d'un raster d'emprise L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
~ o T- Création de polygones a partir d'un masque L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ % 8-Findeboucle ¥ ] 0OF
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ [ (0%) 9 - Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp [V Ok
& %) >
£ >
Gestionnaire de modéle g X
Aucun élément s r ._ -
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g X
Aucun élément dans |a vue 3D -
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

v 2 Double cliquer sur « Raster GDAL GeoTIFF »

Export de I'emprise globale des données LiDAR au format GeoTIFF
(raster).

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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o © O0O0E|e » @ Bl B @ @E X 40
Gestionnaire d'étape g x @ le ~| | sync e ®_ @ 7 < O & L =

1l

MNom Debug Te™ i Iil = )
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup L‘\’ % l>3 ‘ E‘ = DIiET @EDE @EE @)E
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste L) Ot e
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ " 6B- Calcul d'un raster d'emprise [V Ok - : Et 10 . t d |’ H I b I f t t
|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup e PR | Cenfiguration a pe [} eX p O r e e l I l p r I Se g O a e a u O l I I ra S e r
[] Ermnprise calculée
v & T- Création de polygones & partir d'un masque L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup o )7
v & 8- Finde boucle o o Paramétrage de I'étape:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup . . . . , .
¥ 2 (0% 9- Vector GDAL ESRI Shapefiles “shp ) o 1 Choisir le nom du fichier exporté et 2 appliquer.
& (%] v
£ >
Gestionnaire de modéle g X
Aucun €lément ~| | .
Mom 1 Type [ Configuration : Raster GDAL GeoTIFF: *.tif (11) 7 s
Préfixer le nom de fichier par le nom du tour courant (boudes uniguement) O |
Annuler
Un fichier sera créé pour chague item. Comment déterminer le nom du fichier ?
(®) Choisir un nom du fichier
() Mom du fichier contenu dans un attribut
() Mom du fichier contenu dans un attribut d'un autre item
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans |a vue 3D -
v
Replacer & gauche Replacer & droite
Replacer au démarrage & la derniére position connue
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log
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[} Configuration des résultats d'entrée de I'étape "Raster GDAL GeoTIFF : *tif"

réationdepol)ﬁgon_esépa_rtird'unmasque ] Etape 10 : eXport de I’emprise glObaIe au format raster

Sélectionner le raster d’emprise

Données recherchées Données disponibles |
Group 11 Root Group
2 Rasters 1/1 Raster d'emprise 3
| )
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J@ @E X 40

B [P ]k~ o @ [ s E][aOlls
[& L\} Iil ‘ E‘ ® @® Items () Points () Faces () Edges

Sync @

L & =

| Configuration

Configuration

Etape 10 : export de I'emprise globale au format raster

1 Choisir le répertoire d’export, 2 nommer le fichier et 3 enregistrer

o OO0 HEH @ : 20 = > IR 1
Gestionnaire d'étape g x
MNom Debug Te™
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ " 5- Charger les fichiers d'une liste L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ " 6B- Calcul d'un raster d'emprise L) Ot
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
v & T- Création de polygones & partir d'un masque L) Ot
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ " B-Findeboucle ¥ ] 0OF
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
~ ) (%) 9 - Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp [V Ok
& (%] v
£ >
Gestionnaire de modéle g X

Aucun €lément

e

Type

Gestionnaire de modéle Actions

Configurateur d'item

g X

Aucun élément dans |a vue 3D

Appliquer

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

Auto

Exporter sous...
- @

Organiser =

2]

MNouveau dossier == - o

» CePC » DATA(D:) » Demo » output Rechercher dans : output yel

= Images MNom Medifié le Taille

J’! Musique
J Objets 3D

Type
Aucun élément ne correspond 3 votre recherche.

‘ Teléchargements
m Vidéos

e SYSTEME (C:)

- DATA (D)

Mem du fichier :I emprise_raster

Type: GDAL GeoTIFF (*.tif)

~ Masquer les dossiers Annuler

Replacer & gauche Replacer & droite

Replacer au démarrage & la derniére position connue
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o OO0 HEH @ | 0 32 1
Gestionnaire d'étape g x
MNom Debug Temp: ~
v % 35- Charger les fichiers d'une liste [ Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
¥ % 36- Calcul d'un raster d'emprise [ Oh:0m:
[ Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée
~ % 37 - Création de polygones a partir d'un masque i} Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
v % 38- Fin de boucle (W) Oh:0m:
[] Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
v %7 39- Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp [ W] Oh:0rm
v % 4D - Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp i_} Oh:0m:
L [¥) v
£ >
Gestionnaire de modéle g X
Aucun &lément v [ B.
Mom 1 Type
Gestionnaire de modéle Actions
Configurateur d'item g x
Aucun élément dans la vue 3D -
Appliguer Auto

Configurateur d'item Synchronisation des vues Log

J@ @E X 40

&) (B ][l ] [sme | [=] [@] [@] [ ] [ <] (] [O] [#] (D] [&] =
L\\) Iil ‘ E‘ ® @® Items () Points () Faces () Edges

Fichiers créés (visualisés dans un explorateur de fichier)

1 Fichier shape contenant les emprises des dalles (carrées)

I ¥ = | output
Accueil Partage Affichage
« v » CePC » DATA(D:) » Demo » output w| Rechercherd... 2

[ cepC ~ MNom Meodifié le Type Taille

I Bureau | ] dallage.dbf 25711/ ; Fichier DEE
% Documents | | dallage.shp 25/11/ : Fichier SHP

Images _J dallage.shx 25/11/2022 11: Fichier SHX
@ dallage_fields_names.bet 35/11/ . Fichier TXT

&l emprise_raster.tif 25/11/ : Fichier TIF

Musique
J Objets 3D
‘ Téléchargements

emprise_vecteur.dbf 25/11/ : Fichier DBF
| | emprise_vecteur.shp 25/11/2022 112 Fichier SHP
B vidéos | | emprise_vecteur.shx 25/11/ : Fichier SHX
25 SYSTEME (C3) I W_ 3 / : Fichier TXT

- DATA (D2)

3 élément(s)

3 Fichier shape contenant 'emprise vectoriel des données

2 Fichier raster contenant 'emprise les données a la résolution de 10 m

. . les deux fichiers texte listent les champs des fichiers shapes. lIs n‘ont pas d’utilité dans ce cas.
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ompuTree - [Document 1]

Fichier Edition  Fenétre Vue Langue Aide

~

o E@L Bl B @ @ E g

e, @] 5 (O
Mom . Debug ; : Iil ‘ E‘ % @ Items () Points (C) Face
5 - Charger les fichiers d'une liste 1 ¥
Il Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
6 - Calcul d'un raster d'emprise L)

|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
[] Ermnprise calculée

Fin du scri
pt
7 - Création de polygones a partir d'un masque
|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup
" 8- Fin de boucle

|:| Result/CT_AbstractResult/CT_ResultGroup

£ (0%) 9 - Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp

~ [ (0%) 10 - Vector GDAL ESRI Shapefile : *.shp

=] w

1 Vous pouvez sauvegarder le script

Gestionnaire de modéle

tionnaire d Actions

Configurateur d'item

Appliquer

Configurateur d'item Synchronisation d ] Log
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Synthese des étapes

1 - Créer une liste de fichiers : PB_StepCreateReaderlList Page 8
2 - Ajout des emprises de dalles : ONF_StepAddTileXYAreas Page 13
3 - Boucle standard : PB_StepBeginLoopThroughGroups02 Page 18
4 - Charger les fichiers d’'une liste : PB_StepUseReaderTolLoadFiles Page 20
5 - Calcul d’un raster d’'emprise : ONF_StepComputeBoundaryV2 Page 22
6 - Création de polygones a partir de masques : ONF_StepPolygonFromMask Page 27
7 - Fin de boucle : CT_StepEndLoop Page 30
8 - Vector GDAL ESRI Shapefile (dallage) : EXPORT Vector GDAL ESRI Shapefile Page 32

9 - Vector GDAL ESRI Shapefile (emprise globale) : EXPORT Vector GDAL ESRI Shapefile Page 36

10 - Raster GDAL GeoTIFF (emprise globale) : EXPORT Raster GDAL GeoTIFF Page 40



